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Put nafte zapocinje istraZivanjem i
proizvodnjom nafte i plina. Na mjestu
proizvodnje crpi se nafta koju cisterna
treba prevesti do rafinerije gdje se nafta
preraduje u goriva i maziva. Nakon
prerade gorivo se transportira do
benzinskih postaja. Na benzinskim
postajama se kupci opskrbljuju gorivima i
mazivima te ovdje put nafte zavrsava.

Zamislite da su vasi roboti cisterne koje
prevoze naftu i goriva.

Vas prvi robot pritiskom na tipkalo kreée
od mjesta proizvodnje nafte te prevozi
naftu do rafinerije prateci crtu po stazi. Za
pokretanje robota tipkalom osvajate 20
bodova. Kad stigne do kraja crte robot se
zaustavlja i poCinje proces istakanja nafte
u rafineriji koji traje 5 sekundi. Za dolazak
prvog robota do rafinerije i uspjesno
zaustavljanje osvajate 100 bodova.

Vas drugi robot za to vrijeme Ceka kod rafinerije u polozaju kao na slici. Nakon Sto istekne
vrijeme od 5 sekundi prvi robot Salje poruku drugome da krene s prijevozom goriva do

benzinske postaje.

Nakon Sto primi poruku, drugi robot se zaokrene i krece pratiti crtu sve dok ne dode do
benzinske postaje kod koje se zaustavlja. Za zaokretanje robota i pocetak praéenja crte
osvajate 80 bodova, a za dolazak do benzinske postaje i zaustavljanje na kraju osvajate 200

bodova.

Za zaustavljanje robot ée iskoristiti ultrazvuéni senzor. S obzirom na to da se benzinska
postaja nalazi s lijeve strane robota, ultrazvucni senzor morate premjestiti na lijevu stranu

robota.



Za premjestanje senzora potrebni su: odvijac, vijak i dvije matice. Na sljedeéim slikama je
prikazano kako pravilno montirati senzor s lijeve strane robota.
UPUTE ZA PREMJESTANJE ULTRAZVUCNOG SENZORA

Korak 1
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Odspojite i skinite ultrazvucni senzor s
robota. Od organizatora natjecanja dobili
ste dodatni vijak i dvije matice pomocu
kojih ¢ete pricvrstiti senzor na lijevu stranu
robota.

Korak 2

Umetnite vijak s prednje strane senzora
kroz njegovu srednju rupu. Sa straznje
strane zavrnite maticu kako je prikazano na
slici.

Korak 3

Senzor s vijkom postavite u jednu od rupa
na prednjoj lijevoj strani robota i maticom
pric¢vrstite senzor kako je prikazano na slici
lijevo. Kabelom spojite senzor na kontroler
robota.




