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1. Postavite robot tako da je sa svih 5 senzora na crnoj povrsini.
2. Drzite pritisnutu tipku za kalibraciju koja se nalazi s prednje lijeve strane ' o :: ; l " j:
robota oko 1 sekunde. _ s ; B OE fe omes NEEE

Wi i i 100 RN v gy
bl i iy i)

- & i &
il i inl

muw o gownn

3. Kada dvije gornje svjetleée diode zatrepere nekoliko puta, kalibracija je gotova.
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