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Datum objave: 25.11.2024.

Postavi robot na poziciju START M kako je prikazano

na slici (unutar obrisa, sa sva tri kotac¢a unutar

kvadrata) tako da s prednjim senzorima za pracenje

linije bude na crnoj podlozi te ima isklju¢ene svjetlece
diode.

Pritiskom na bilo koje tipkalo na micro:bitu pokrenite

rad robota. Robot mora najprije ukljuciti zelena RGB
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svjetla na 1 sekundu. b

&

Il

S iskljucenim svjetlima krece s pra¢enjem linije.
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Robot prati liniju sve dok ultrazvu¢nim senzorom ne
detektira prepreku postavljenu na oznaceno mjesto
(polje sa slikom piramida).

Zaustavlja se na 2 sekunde unutar kvadrata s raskrizjem

i slikom noja (sa sva tri kotac¢a unutar kvadrata) i

Zona za kalibraciju

[[:] ukljucuje crvene RGB diode.
== Zatim s uklju¢enim crvenim svjetlima nastavlja s
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praéenjem linije.



Tijekom pracenija linije naiéi ¢e na krizanje na kojem

mora skrenuti lijevo, prema palmama i prepreci sa

slikom planine Kilimandzaro. ghmm

Zona za kalibraciju
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Robot prati liniju sve dok ultrazvu¢nim senzorom ne
detektira prepreku postavljenu na ozna¢eno mjesto
(polje sa slikom planine KilimandZaro).

Zaustavlja se na 2 sekunde unutar kvadrata sa slikom
palme i CM logotipa kako je prikazano na slici (sa sva
tri kotaca unutar kvadrata) te isklju¢uje RGB svjetla
kako bi uzivao u pogledu.

S iskljucenim svjetlima zakrece se ulijevo prema CILJU. Robot vozi ravno do CILJA i zaustavlja se
kako je prikazano na slici (sa sva ti kota¢a unutar kvadrata).
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Zona za kalibraciju

Nakon zaustavljanja, ukljucuje zelena svjetla i svira melodiju po tvojoj Zelji u trajanju od barem 2
sekunde.



