Zadatak za vjezbu za 4. kolo Croatian Makers lige
STARIJA DOBNA SKUPINA
Sk. god. 2018./2019.

Dragi mentorice i mentori,

ove Skolske godine ¢ée 4. kolo Croatian Makers lige biti online. Na natjecanju
¢e ucenici starije dobne skupine koristiti dva robota koji ¢e se kretati po stazi

koju ¢e dobiti na pocetku natjecanja.

Zadatak za ucenike starije dobne skupine bazirat ¢e se na programiranju

ultrazvuénog senzora, senzora za pracenje linije te komunikaciji izmedu robota.

Saljemo vam probnu stazu, zadatak za vjezbu i primjer rjedenja. Kao prepreke
na staze postavite mbot kutije.
Naravno, programe prilagodite prema stanju vasih robota, napunjenosti

baterija.

Sami postavite razne prepreke i poigrajte se smisljanjem svojih zadataka, a
fotografije posebno mastovitih prepreka i video snimke njihovog savladavanja

slobodno objavite na nasem Forumu i Facebook grupi Croatian Makers Liga.



Dragi ucenice i ucenici,

sudjelovanjem u 4. kolu naucit cete:

e programirati mBot robota da pomocu
ultrazvuénog senzora prepoznaje i izbjegava
prepreke,

e programirati mBot robote da medusobno

komuniciraju (Salju i primaju poruke),
e podesavati vrijeme zakretanja mBota na stazi,
e QOdabrati i programirati onu vrstu pracenja crte ovisno o tome gdje se mBot

nalazi prije trazenja crte.

Zadatak

Postavite oba robota na stazu kako je prikazano na slici.

2. mBot
pocetni polozaj

efi3ny jogw

1. mBot
pocetni polozaj



Robot neka krene pritiskom na tipkalo ili putem daljinskog upravljaca. Kad
naide na prepreku ispred sebe neka se zaustavi i zakrene za 90 stupnjeva

ulijevo prema drugom robotu.
Nakon toga prvi robot Salje poruku drugom robotu da krene.

Kad drugi robot primi poruku neka se zakrene dok ne nade crnu crtu kojom ¢ce

se kretati dok ne naide na prepreku. Kad dode do prepreke zaustavlja se.

Oba robota se moraju zaustaviti na stazi kad naidu na prepreku, stoga ¢e biti

potrebno koristiti ultrazvucni senzor.

2. mBot
zavrsni polozaj

efizny jogw

1. mBot
zavrsni polozZaj

Za IR komunikaciju medu robotima upotrijebite naredbe za slanje i primanje

poruka.

Sve potrebne materijale za vjezbu moZete pronacdi na edukacijskom portalu
Izradi!. U njima se nalaze primjeri programa za IR komunikaciju medu robotima

te za rad s ultrazvucnim senzorima.


http://izradi.croatianmakers.hr/

Primjer programa za prvog robota:

mBot Program

wait until. on board button R

repeat until  ultrasonic sensor (ElEM distance < |

if line follower (isen = Y _then
at speed

line follower (2N = E] ~then
at speed

line follower (iseM = E _then
turn right ~ [EINE 0=

line follower GElfeN =[] then
turn right ~ [EINE 0=

at speed (M
at speed

wait secs

at speed (M

send mBot's message [Renl

Objasnjenje:

Robot krec¢e nakon pritiska na gumb. Sve dok ultrazvuéni senzor ne primjeti
prepreku na udaljenosti manjoj od 7 cm, robot prati crtu s desne strane. Nakon
Sto je doSao do prepreke, robot staje, zakreée se na lijevu stranu u trajanju od

0,7 sekundi, zaustavlja se i Salje poruku drugom robotu da krene s voznjom.



Primjer programa za drugog robota:
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Objasnjenje

Drugi robot ¢eka dok mu prvi ne posalje poruku. Ne zaboravite staviti tekst
poruke u navodnike. Nakon primljene poruke, robot se zakrece u lijevo u
trajanju od 1 sekunde, staje, i kreée pratiti crtu s desne strane sve dok ne dode

na manje od 7 cm do prepreke. Kad je nasao prepreku, robot staje.



Dodatni izvori

U nastavku izdvajamo poveznice za dodatno ucenje elemenata koji se

pojavljuju u ovom zadatku.

Poveznice na materijale za IR komunikaciju:

1.
2.

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-osnove-ir-komunikacija/

https://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-komunikacija-izmedu-robota-uspori-

i-vrati-se-unatrag/

Poveznice na materijale za ultrazvucni senzor:

1.
2.
3.

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-osnove-ultrazvucni-senzori/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-osnove-ultrazvucni-senzori-2/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-neprestano-izbjegavanje-prepreke/

https://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-usporavanje-i-zaustavljanje-kod-

prepreke/

https://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-show-face-number-udaljenost-od-

prepreke/

https://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-obilazak-oko-stolice-uz-pomoc-

ultrazvucnog-senzora/

Poveznice na materijale za pracenje linije:

oW N Re

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-osnove-senzori-za-pracenje-linije/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-pracenje-crne-linije-s-desne-strane/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-pracenje-crne-linije-s-lijeve-strane/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-pracenje-bijele-linije-na-crnoj-podlozi-

iznutra/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-pracenje-bijele-linije-na-crnoj-podlozi-

s-desne-strane/

http://izradi.croatianmakers.hr/project/mbot-pracenje-bijele-linije-na-crnoj-podlozi-

s-lijeve-strane/
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