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Postavite oba robota na
stazu kako je prikazano na
slici tako da sa sva tri kotaca
budu unutar kvadrata i
unutar obrisa, tako da suim
prednji senzori za pracenje
linije na crnoj podlozi.

Jedan robot (ljubicasti robot)
postavite u polje START 1, a

drugi robot (Zuti robot)
postavite u polje START 2. 5

Zona za kalibraciju

Oba robota imaju isklju¢ena )
svjetla. [

START]

Pritiskom na bilo koje tipkalo na micro:bitu pokrenite rad ljubi¢astog robota.

Robot mora najprije ukljuéiti Zuta RGB svjetla i ¢ekati 1 sekundu prije kretanja. Nakon iskljuivanja svjetala,
krece s praéenjem linije.

Robot prati crnu liniju na nacin kako je Zutim strelicama prikazano na slici - na prvom raskrizju skrene lijevo,

a na drugom desno.

Kad dode do kraja crne linije, zaustavlja se kako je prikazano na slici, unutar kvadrata sa slikom broda (sa
sva tri kotaca unutar kvadrata). Zatim ukljucuje Zuta svjetla na 2 sekunde.

Nakon sto iskljuci svjetla, krece s pracenjem bijele linije.
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Robot prati bijelu liniju, obilazedi razliCite otoke, sve dok ultrazvuénim senzorom ne detektira prepreku
ispred sebe postavljenu na ozna¢eno mjesto (polje sa slikom svjetionika).

Robot se zaustavlja ispred prepreke, na CILJU 1 (sa sva tri kotaca unutar kvadrata).

a kalibraciju

START 2

Ljubi¢asti robot uklju¢uje crvena RGB svjetla i radiovezom Salje poruku Zutom robotu da krene. Svjetla
ostaju ukljucena.

Nakon §to je Zuti robot primio poruku, ukljuéuje crvena RGB svjetla
na 1 sekundu. Nakon isklju¢ivanja svjetala, krece s pra¢enjem crne
linije prema kruznom toku.

Kada dode pred kruzni tok, robot na krizanju (polje sa slikom
putokaza) prati liniju u smjeru po izboru - moze kruzni tok obilaziti s
lijeve ili desne strane.

Nakon jednog obilaska, izlazi s kruznog toka na istom krizanju (polje

sa slikom putokaza).
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Robot prati liniju do njenog kraja te se zaustavlja na 1 sekundu

kako je prikazano na slici.

a kalibraciju
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[I] l"’ ‘5’ Nakon 1 sekunde zakreée se ulijevo i pronalazi crnu liniju u dijelu
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A . kako je prikazano na slici (Zuto oznac¢eno), prije zavoja.

Robot prati crnu liniju do raskrizja gdje se zaustavlja kako bi {, B TIEEE ra
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promatrao koale. Ukljucuje plava svjetla na 2 sekunde.

Nakon Sto iskljuci svjetla, nastavlja pratiti liniju tako da na idu¢em
raskrizju skrene desno.

Prati liniju sve dok ultrazvuénim senzorom ne detektira prepreku ispred sebe postavljenu na oznaéeno
mjesto (polje sa slikom aviona).

Robot se zaustavlja ispred prepreke, na CILJU 2 (sa sva tri kotac¢a unutar kvadrata) kako je prikazano na slici

i ukljuéuje crvena RGB svjetla.
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Zona za kalibraciju
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